
Robot Educativo 

Varianti e opzioni aggiuntive

Progettato e prodotto nell’UE

Robot educativi programmati come  
robot industriali



robot educativo con 6 gradi di mobilità (come un robot 
industriale),

programmato come un robot industriale, forma e 
prepara per la professione di ingegnere robotico,

99% delle parti costruttive del robot sono stampate in 
3D (filamento PET-G),

sistema di controllo integrato (microcontrollore alla 
base del robot),

ambiente di sviluppo per robot industriali: firmware 
dedicato, software gratuito ed editor di codice incluso,

possibilità di opzioni aggiuntive, come un sistema di 
visione, un alimentatore di cubetti con sensore ottico, 
una rotaia del robot (7° asse), quattro tipi di pinze 
differenti e un modulo I/O a 24 V con alimentazione,

freni sul 2° e 3° asse,

file STL forniti con il robot per l’autoriparazione e/o 
stampa di parti danneggiate dalla stampa 3D,

supporto tecnico straordinario: manuali, istruzioni, 
schemi di lezioni (opzione), sostituzione rapida delle 
parti.

Caratteristiche di base

Dati tecnici

Ingranaggi con gioco < 5 arcmin

Ripetibilità +/-0.2 mm

CPU a 600 MHz CPU

Modulo 8 I/O 3.3 V 

 

Parametri 
del braccio 
robotico

Carico 
utile

Asse Range Velocità [°/s]

JT1 ±158° 38

JT2 -90.0÷127.0 26

JT3 0°÷168° 26

JT4 -240.0÷240.0 67.5

JT5 -120.0÷120.0 67.5

JT6 -360.0÷360.0 195

1 kgCONSULTARE I DATI 
TECNICI COMPLETI E IL 
MANUALE D’USO:



Da dove è nata l’idea di creare 
Kawasaki Robotics ASTORINO? 

Non sono riuscito a trovare un robot del genere, 
quindi ne ho inventato uno...
per fare in modo che l’apprendimento sia stimolante, 
divertente e possa essere un un percorso verso la 
professione del futuro.

Inventore e costruttore 
di Kawasaki Robotics ASTORINO

Gli studenti hanno l’opportunità di apprendere la robotica in mondo pratico e sicuro 
preparandosi alle applicazioni realni nell’industria. Investendo in questa soluzione, 
l’università aumenta la qualità dell’insegnamento della robotica industriale e quindi 
il suo prestigio.

– Maurizio Ravelli
Presidente e Direttore Commerciale, TIESSE ROBOT

Come studente di Automazione e Robotica, devo ammettere che Kawasaki Robotics 
ASTORINO è una grande iniziativa di cui si sentiva il bisogno. Ogni studente può 
toccare e programmare un robot del genere!

– Francesco Sabbadini
Laureato in Ingegneria Meccanica presso l’Università Politecnico di Milano (Milano, Italia)

Kawasaki Robotics ASTORINO consente di insegnare la robotica nelle università a 
un livello finora irraggiungibile. Il rapporto di disponibilità passa da 15 studenti per 
1 robot a 2-3 studenti per 1 robot.

– Marek Niewiadomski
Inventore e costruttore dei robot Kawasaki Robotics ASTORINO



 �robot astorino –  
pinza elettrica 

	– pinza a 2 griffe 
	– alimentazione a 24 V 
	– forza di compressione di 0,3 kg
	– �4 mm di distanza per ogni griffa,  
8 mm in totale

	– cablaggio di installazione 
	– staffe di montaggio 

 �robot astorino –  
pinza magnetica

	– elettromagnete a 24 V
	– compensatore lineare
	– cablaggio di installazione 
	– staffe di montaggio

 �robot astorino –  
pinza a vuoto

	– elettrovalvola 
	– linee pneumatiche
	– staffe di montaggio 
	– ventosa con compensatore di linea
	– espulsore a vuoto

 �robot astorino –  
pinza pneumatica 

	– pinza a 2 griffe 
	– �8 mm di distanza per ogni  
griffa, 16 mm in totale 

	– elettrovalvola 
	– cablaggio di installazione
	– staffe di montaggio
	– non include il compressore 

Prodotto di base

 �robot educativo astorino, stampa 3D, 
variante base, assemblato, versione B

	– �sistema di controllo completo  
(con microcontrollore)

	– �software astorino dedicato per il controllo, 
visualizzazione e programmazione del robot 

	– e-stop (24V)
	– comunicazione USB / Ethernet
	– protocollo Modbus TCP 
	– modulo 8 I/O 3.3V 
	– alimentazione a 24 V
	– freni per il 2° e 3° asse
	– �accelerometro per il rilevamento delle 
collisioni

	– file CAD semplificato del robot
	– file STL per la ristampa dei particolari
	– �manuale d’uso, manuale di programmazione, 
manuale di calibrazione, materiale di 
formazione per gli insegnanti

	– manuale di sicurezza
	– supporto tecnico



 ��robot astorino – rotaia lineare
	– lunghezza standard: 60 cm 
	– asse aggiuntivo per il robot
	– stampa in 3D 
	– �compatibile con il robot  
astorino

 Teach Pendant per il robot astorino
	– identico ai teach pendant dei robot industriali
	– schermo tattile, tastiera a membrana
	– pulsante E-STOP 
	– cavi da 3 m
	– dimensioni 250 × 160 × 70 mm

 �robot astorino – adattatore di 
ingresso/uscita 

	– per il controllore astorino SimBox
	– �consente di collegare facilmente 
dispositivi esterni, ad esempio Arduino, 
tramite connettori a vite

	– linea di alimentazione protetta da 3,3 V
	– fusibile da 100mA
	– dimensioni 35 × 29 mm

 �SimBox: Controllore  
stand-alone per il robot astorino 

	– �consente la simulazione del robot 
nel software astorino

	– �senza impiegare il braccio fisico del 
robot 

	– consente attività di programmazione complete 
	– connettore e cavo USB
	– porta Ethernet 
	– I/O 3.3V
	– dimensioni 84 × 80 × 52 mm

 �robot astorino –  
convogliatore educativo 

	– 45 cm di lunghezza
	– carico utile 0,5 kg
	– software incluso
	– dimensioni: 450 × 150 × 120 mm

 �robot astorino – sistema  
di visione 

	– telecamera OpenMV 
	– programmazione Python 
	– �comunicazione con il robot tramite 
porta seriale

 �Modulo 24V I/O per il  
robot astorino

	– alimentazione 24V 
	– uscite PNP oppure NPN 
	– ingressi PNP 
	– cablaggio di installazione 

 �robot astorino –  
alimentatore di cubi 

	– �attrezzatura per  
l’applicazione  
dell’alimentatore di cubi

	– attuatore
	– sensore ottico
	– elettrovalvola

 �robot astorino – 
piastra di base 

	– �dimensioni:  
800 × 500 × 10 mm

	– realizzata in alluminio
	– 180 fori di montaggio
	– �incluse 4 impugnature  
in plastica per la movimentazione

Opzioni aggiuntive



astorino ECO station

 �stazione di formazione astorino a scopo educativo 
	– robot, assemblato
	– piastra di montaggio
	– pinza pneumatica con compressore e alimentatore
	– sistema di controllo integrato
	– software e firmware dedicati su chiavetta (pendrive)
	– rilevamento delle collisioni
	– file CAD del robot
	– �manuale d’uso, manuale di programmazione in lingua 

italiana
	– manuale di sicurezza in lingua italiana

	– supporto tecnico
	– pulsante esterno E-STOP 24 V 
	– vomunicazione USB/Ethernet 
	– comunicazione Modbus TCP 
	– modulo 8 I/O 3.3 V 
	– alimentazione a 24 V
	– servizio di assemblaggio 
	– �schemi delle lezioni (livello base e livello intermedio)
	– �accesso alle lezioni di formazione e-learning in inglese



astorino PRO station

 �stazione di formazione astorino a scopo educativo
	– robot astorino assemblato con pinza pneumatica
	– piastra di montaggio integrata con il piano di lavoro
	– compressore e alimentazione per la pinza pneumatica
	– sistema di controllo integrato
	– �software astorino dedicato per la visualizzazione, 

il controllo e la programmazione del robot
	– funzione di rilevamento delle collisioni (accelerometro)
	– freni sul 2° e 3° asse
	– sistema di visione compatibile con il robot
	– pulsanti per la programmazione individuale

	– pulsante di arresto elettronico
	– comunicazione USB/Ethernet
	– protocollo Modbus TCP
	– modulo 8 I/O 3,3V e modulo I/O 24V 
	– alimentazione a 24 V
	– file CAD semplificato del robot
	– �manuale d’uso, manuale di programmazione in lingua 

italiana
	– supporto tecnico
	– costo di assemblaggio incluso nel prezzo



Unitevi alla rivoluzione educativa  
con Kawasaki Robotics astorino

Contattaci:

Dario Daprà
Responsabile vendite  
ASTORINO Italia 
dario.dapra@kawasakirobotics.it

sales@kawasakirobotics.it

ACCEDI AL SITO WEB
GUARDA LE ISTRUZIONI 
PER L’USO

www.tiesserobot.it/astorino-robot-3d-robotica-educativa


